La mano robotica dell'ARTS Lab deriva da una mano protesica sviluppata dal gruppo di ricerca coordinato
dalla Prof.ssa Maria Chiara Carrozza nell'ambito del progetto RTR-P2 finanziato dal Centro Protesi (Vigorso
di Budrio, BO, 1) dell' INAIL (Istituto Nazionale per |'Assicurazione contro gli Infortuni sul Lavoro).

The ARTS robotic hand is derived from the prosthetic hand developed by the research group of Prof. Maria
Chiara Carrozza under the RTR-P2 grant provided by INAIL (Italian National Institute for Insurance against
Work-Related Injuries and Vocational Diseases) Prosthetic Centre (Vigorso di Budrio, BO, I).
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Un laboratorio congiunto per la ricerca in Robotica Umanoide
A joint laboratory for research on Humanoid Robotics
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Con il contributo del Ministero degli Affari Esteri,
Direzione Generale per la Promozione e la Cooperaznone Culturale

With the support of the Italian Ministry of Foreign Affairs,
General Directorate for Cultural Promotion and Cooperanon
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OBIETTIVI DELLA PARTNERSHIP SANT'ANNA-WASEDA
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Promuovere e potenziare la cultura scientifica attraverso la cooperazione
nella ricerca e nella formazione

Favorire lo scambio di docenti, ricercatori e studenti
Coordinare gli sforzi di ricerca e didattici verso obiettivi condivisi
Organizzare eventi scientifici congiunti negli ambiti di comune interesse

LA PARTNERSHIP RIGUARDA LA RICERCA, LA

FO

RMAZIONE UNIVERSITARIA, LA MOBILITA DI DOCENTI

E RICERCATORI E LA DIVULGAZIONE SCIENTIFICA, NELLE
DISCIPLINE COMUNI ALLE DUE UNIVERSITA

Ingegneria
Economia
Giurisprudenza
Scienze Politiche
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L'obiettivo finale della ricerca congiunta ARTS-HRI sulla Robotica
Umanoide ¢ lo studio delle problematiche relative allo sviluppo di un
robot personale.

Data la complementarieta degli approcci e dei risultati dei due gruppi
coinvolti, la ricerca congiunta é strutturata in modo da sfruttare la massima
sinergia tra le competenze e le attrezzature disponibili nelle due strutture
coinvolte. In particolare, la sinergia tra i due gruppi viene sfruttata attraverso
I'integrazione, a Tokyo, di una piattaforma robotica umanoide a partire
dal busto con due braccia e testa disponibile al Takanishi Lab, equipaggiato
con due mani dotate di sensori tattili sviluppate all'ARTS Lab. Inoltre, il
gruppo ARTS Lab si occupa dell'elaborazione dei dati sensoriali, tattili e
visivi. Un gruppo di ricerca congiunto HRI-ARTS svolge su questa piattaforma
esperimenti sulla coordinazione senso motoria nei movimenti di presa e
manipolazione e nelle interazioni uomo-robot mediante gesti e espressioni

facciali.
La missione di Robocasa é
RICERCA
DIVULGAZIONE SCIENTIFICA
APPLICAZIONE INDUSTRIALE
nella Robotica Umanoide
Referenti:

Scuola Superiore Sant'Anna:
Prof. Riccardo Varaldo, Direttore Scuola Superiore Sant'Anna
Prof. Paolo Dario, Direttore Polo Sant'Anna Valdera
Prof. Eugenio Guglielmelli, Coordinatore ARTS Lab
Universita Waseda:
Prof. Katsuhiko Shirai, Presidente Universita Waseda
Prof. Shuji Hashimoto, Direttore Humanoid Robotics Institute (HRI)
Prof. Atsuo Takanishi, Direttore Takanishi Lab

OBJECTIVES OF SANT'ANNA-WASEDA PARTNERSHIP
— Promoting and improving scientific culture through co-operation in research
and education
—~ Co-operative education, by exchanging methodologies and materials
~ Co-ordinating the research and education efforts towards shared objectives
— Joint organization of scientific events of common interest

THE PARTNERSHIP CONCERNS RESEARCH, EDUCATION,
MOBILITY OF PROFESSORS AND RESEARCHERS, AND
SCIENTIFIC DISSEMINATION, IN THE COMMON
DISCIPLINES OF THE TWO UNIVERSITIES

Engineering
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Law

Political Science
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The final objective of the ARTS-HRI joint research on Humanoid
Robotics is to investigate the problems related to the development of
a Personal Robot.

Considering the complementarity of the approaches and achievements
of the two groups, the joint research activities are organized so as to
exploit the best synergy between the expertise and the equipment available
at the two labs. Specifically, the synergy is exploited by integrating, in
Tokyo, a joint humanoid robotic platform. This is based on the torso with
head and arms developed at Takanishi Lab, equipped with sensorized
hands developed at the ARTS Lab. The ARTS Lab also contributes the visual
and tactile sensory data processing for this endeavor. This platform is used
by a HRI-ARTS joint research group for conducting experiments on the
sensory motor coordination in grasping/manipulation movements and in
human-robot interaction using gestures and facial expressions.

The mission of Robocasa is

RESEARCH
DISSEMINATION
INDUSTRIAL APPLICATION

on the Humanoid Robotics

Responsible persons:

Scuola Superiore Sant'Anna:
Prof. Riccardo Varaldo, Director of Scuola Superiore Sant'Anna
Prof. Paolo Dario, Director of Polo Sant'Anna Valdera
Prof. Eugenio Guglielmelli, Coordinator of ARTS Lab
Waseda Unlversl'?/
Prof. Katsuhiko Shirai, President of Waseda University
Prof. Shuji Hashimoto, Director of Humanoid Robotics Institute (HRI)
Prof. Atsuo Takanishi, Director of Takanishi Lab
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