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ロボ・カーサ研究室のミッ
ションはヒューマノイド・
ロボティックスにおける

です。

ロ ボ ・ カ ー サ 研 究 室 で 統 合
さ れ た 最 初 の ヒ ュ ー マ ノ イ ド 型

プ ラ ッ ト フ ォ ー ム
�������� 早稲田大学ヒューマノイド研究所 � 連携の最終目
的は、ヒューマノイド・ロボティックスにおけるパーソナル・
ロボットの開発です。

研究をおこなうにあたり重要なものが、専門知識・技術と
設備の２つですが、この両者の完備により研究成果への相
乗効果が期待できます。本共同研究では、両校による提案
や研究成果の交換など相互に足りない部分を補い合うこと
で、相乗効果がさらに大きくなると考えています。私達は
ここ東京に、ヒューマノイド・ロボティックスに関する共
同研究所を作り、このような効果が最も有効的に出てくる
環境の実現を目指しています。その第一段階として、早稲
田大学高西研究室で開発された情動表出ヒューマノイドロ
ボット �������	���	������������������に、 �!"�#	$�
で開発されたハンドを装備することにしました。また、
 �!"� #	$� によって収集された視覚と触覚センサのデータ
を用い、把持や操作、ジェスチャーや表情を使った人間と
ロボットのインタラクションにおける感覚情報と運動系の
協調制御に関する実験をおこないます。


